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Amelioration de la gestion de réseaux de chaleur
urbains (RCU) par I'emploi de méthodes d’IA et de
techniques d’optimisation dynamique
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CONTEXTE GENERAL METHODOLOGIE
ENJEU 1 : Disposer d’'un modele du RCU compatible
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LE MODELE GREY-BOX RESULTATS OBTENUS

Composants d’un RCU Modeélisation d’une canalisation
Les canalisations (équation aux dérivées partielles), les Une facon de vérifier la dynamique d’'un modele,
diviseurs et mélangeurs (modele simple). c’est |la réponse échelonnée.

Les variables d'entrée de la canalisation
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Parametres de simulation

Horizon temporel de simulation = [0 to 2400] s
Pas de temps maximum =5 s (modele physique) ; Pas de temps fixé = 1 s (modele grey box)

Le modele LPV en domaine Laplace (s)
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